5-я ВСЕРОССИЙСКАЯ КОНФЕРЕНЦИЯ «УПРАВЛЕНИЕ И ИНФОРМАЦИОННЫЕ ТЕХНОЛОГИИ (УИТ-2008)»
Секция 1.
ПРОБЛЕМЫ ТЕОРИИ УПРАВЛЕНИЯ
Среда 15 октября
Аудитория 5230
Президиум секции:
Д.т.н., проф. А.А. Колесников
ТИ ФГУП ВПО "Южный федеральный университет"

Д.т.н., проф. В.А. Терехов 
Санкт-Петербургский электротехнический университет 
«ЛЭТИ»

Заседание ведет   А.А. Колесников     
	  9.30 – 10.00
	В. Я. Ротач  (Московский энергетический институт (технический университет) г. Москва)

Современная теория автоматического управления: классические постулаты и действительность.



	10.30 – 11.00
	А. А. Колесников  (Технологический институт ФГУП ВПО "Южный федеральный университет"  в  г. Таганроге)

Системный синтез – центральная проблема современной науки о процессах управления.



	11.00 – 11.30
	Ю. И. Нечаев  (Институт высокопроизводительных вычислений и информационных систем, Санкт-Петербург)

Нелинейные эффекты в системах управления сложными динамическими объектами. 



	11.30 – 12.00
	Перерыв. Чай, кофе

	12.00 – 12.30
	В. А. Терехов, И. Ю. Тюкин  (Санкт-Петербургский государственный электротехнический университет «ЛЭТИ»)

Адаптация в нелинейных динамических системах



	12.30 – 13.00
	А. С. Востриков  (Новосибирский государственный технический университет)

Проблема синтеза алгоритмов автоматического управления нелинейными нестационарными объектами



	13.00 – 13.30
	А. Л. Фрадков (Институт проблем машиноведения РАН, Санкт-Петербург)

К единой теории управления, вычисления и связи

	13.30 – 14.30
	Обед


14.30 – 17.00        Круглый стол участников секции 1
Ведущие круглого стола секции 1:
Колесников Анатолий Аркадьевич – д.т.н., профессор
Нечаев Юрий Иванович – д.т.н., профессор
ДОКЛАДЫ Секции 1,
опубликованные в трудах конференции УИТ-2008
Соколов Б. В., Юсупов Р. М. 

Неокибернетика: современное состояние и перспективы развития
Зульпукаров М.-Г.М. , Малинецкий Г. Г., Подлазов А. В. 

Новые методы мониторинга и управления в нелинейных динамических 
системах с шумом
Юркевич В. Д. 
Расчет типовых регуляторов для нелинейных систем с запаздыванием методом разделения движений 
Чернышев К. Р. 

Статистическая линеаризация и информационные критерии в идентификации стохастических MIMO систем
Душин С. Е., Никифоров И. Ю. 

Анализ устойчивости нелинейных стохастических систем управления с интервально-распределенными параметрами
Французова Г. А. 

Влияние дрейфа в системах экстремального регулирования, основанных на методе локализации
Паршева Е. А., Лежнина Ю. А.

Робастное децентрализованное управление с компенсацией возмущений многосвязными объектами с запаздыванием по состоянию
Арановский С. В., Бобцов А. А., Григорьев В. В., Пыркин А. А.

Адаптивный наблюдатель для компенсации полигармонического возмущения, действующего на выходную переменную нелинейного объекта управления
Баранов А. В., Душин С. Е. 

Количественные оценки общности положения аффинных нелинейных систем управления
Кириллов Н. П. 

Нештатные ситуации при управлении поведением технических систем: определение, классификация, формирование правил принятия решений 
Имаев Д. Х. 

Состояния равновесия систем логического управления
Терновая Г. Н. 

Синтез робастного закона управления для нелинейного объекта
Веселов Г. Е. 

Многоуровневое управление сложными динамическими системами
Колесников Ал. А. 

Синтез автоколебательных систем: энергетический подход
Коваленко Д. А. 

Метод автоматического синтеза параллельных программ
Никонов А. Н. 

Типовые особенности нелинейных моделей объектов со сложной динамикой поведения 
Ильясов Б. Г., Саитова Г. А., Халикова Е. А. 

Синтез гомогенных многосвязных систем управления из условия качества 


Секция 2.

ИНФОРМАЦИОННЫЕ ТЕХНОЛОГИИ УПРАВЛЕНИЯ 
И ОБРАБОТКИ ИНФОРМАЦИИ

Среда 15 октября

Аудитория 5412
Президиум секции:

Чл.-корр. РАН  Р.М. Юсупов      СПИИРАН, Санкт-Петербург
Д.т.н., проф. Б.В. Соколов           СПИИРАН, Санкт-Петербург
Д.т.н., проф. И.В. Герасимов       СПбГЭТУ «ЛЭТИ»
Заседание ведет   Р.М. Юсупов     

	  9.30 – 10.00
	В. А. Головко  (Брестский государственный технический университет, Республика Беларусь)
Нейросетевые технологии обработки данных в интеллектуальных системах. 

	10.30 – 11.00
	А. В. Тимофеев, О. А. Дерин  (Санкт-Петербургский  институт  информатики  и автоматизации РАН)
Нейросетевое распознавание сложных стерео- и мультиизображений

	11.00 – 11.30
	И. В. Герасимов, Н. М. Сафьянников, С. А. Кузьмин  (Санкт-Петербургский государственный  электротехнический университет «ЛЭТИ»)

Репликационные процессы в толерантных системах

	11.30 – 12.00
	Перерыв. Чай, кофе

	12.00 – 12.30
	Б. В. Соколов, М. Ю. Охтилев, И. А. Петрова, С. А. Потрясаев (Санкт-Петербургский институт информатики и автоматизации РАН)

Концептуальные и методические основы создания и применения катастрофоустойчивых информационных систем

	12.30 – 13.00
	П. Л. Отоцкий  (Институт прикладной математики РАН им. М.В. Келдыша,  Москва)
Сообщество свободного математического моделирования – основа ассиметричного ответа на компьютерную инициативу США

	13.00 – 13.30
	В. Л. Лазарев  (Санкт-Петербургский государственный университет низкотемпературных и пищевых технологий)
Технологии моделирования и управления состояниями неопределенности систем на основе теории энтропийных потенциалов

	13.30 – 14.30
	Обед


14.30 – 17.00        Круглый стол участников секции 2
Ведущие круглого стола секции 2:

Юсупов Рафаэль Мидхатович – д.т.н., профессор, чл.-корр. РАН

Соколов Борис Владимирович – д.т.н., профессор
ДОКЛАДЫ Секции 2,
опубликованные в трудах конференции УИТ-2008
Мамаева С. О. 

Построение специализированных информационных систем управления документооборотом
Афанасьев В. В., Логинов С. С., Польский Ю. Е. 
Управление корреляционными характеристиками формирователей сигналов систем с динамическим хаосом 
Паршуков А. Н. 

Метод локализации корней семейства полиномов с эллиптической зоной задания коэффициентов выпуклой линейной оболочкой
Седов А. В. 

Моделирование дискретных сигналов и теорема отсчетов для случая периодичности и ограниченной полосы частот
Миронов В. И., Миронов Ю. В. 

Вариационные методы навигации космических аппаратов
Михайлов Е. П., Павлов А. Н. 

Многокритериальное оценивание безопасности сложных организационно-технических объектов 
Дорогов А. Ю., Лесных В. Ю., Раков И. В. 

Итерационный алгоритм расчета транспортной доступности
Никоноров А. Н., Тверской Ю. С. 

О проблемах реализации имитационных моделей сложных технологических объектов в среде реального времени птк асутп электростанций 
Мандрикова О. В., Богданов В. В., Полозов Ю. А. 

Метод обработки сигналов со сложной структурой на основе совмещения конструкции вейвлет-преобразования и нейронных сетей
Петров О. Н. 

Нейро-нечеткие модели контроля динамики сложного объекта в нестандартных ситуациях
Синявский О. Ю., Кобрин А. И. 

Обучение динамических нейронных сетей работе с нестационарными импульсными последовательностями 
Дмитриев В. М., Зайченко Т. Н., Целебровский И. В., Шурыгин Ю. А. 

Технология компьютерного моделирования электротехнических устройств и систем на базе метода компонентных цепей
Мирзаев Н. М. 

Модели алгоритмов распознавания, основанных на оценке взаимосвязанности признаков
Соколов Б. В., Охтилев М. Ю., Кириллов Н. П., Ушаков К. Ю., Иконникова А. В.

Комплексное моделирование логистических сетей с использованием технологий радиочастотной идентификации 
Клионский Д. М., Геппенер В. В.

Интеллектуальный анализ данных на основе технологии data mining
Жарко Е. Ф.

Гибкий моделирующий комплекс для систем информационной поддержки оператора аэс с реактором типа ввэр-1000
Каплун Д. И.

Реализация цифровых фильтров в полях галуа
Фазылов Ш. Х., Мирзаев Н. М., Раджабов С. С. 

Алгоритм выделения области лица и его основных элементов на цветном изображении
Статников Н. И., Фирсов Г. И. 

Плп-поиск как способ интеллектуализации «слепого» перебора
Колесов Н. В., Толмачева М. В., Юхта П. В. 

Планирование вычислений в управляющих системах реального времени
Колесников А. А., Капустина А. С. 

Метод динамической обработки и защиты информации с использованием синергетического наблюдателя
Кононов А. Ф. 

Синергетический подход к синтезу информационных систем 
Деменков Д. А.

Синергетический метод обработки и защиты информации на основе реконструкции системы типа ресслера
Кожанов А. О. 

Метод скрытия передачи информации при помощи странного аттрактора Анищенко-Астахова
Шалымов Д. С.

Методы стохастической оптимизации в задаче распознавания печатных текстов арабского языка
Жук Ю. С., Нечаев Ю. И.
Контроль динамики судна в ледовых условиях

Секция 3.
ПРИКЛАДНЫЕ задачи УПРАВЛЕНИЯ 
И ОБРАБОТКИ ИНФОРМАЦИИ

Среда 15 октября

Аудитория 3313
Президиум секции:

Д.т.н., проф. Л.М. Яковис          Санкт-Петербургский государственный 
                                                         политехнический университет (ЛПИ)
Д.т.н., проф. О.С. Колосов          Московский энергетический институт (ТУ)
Заседание ведет   Л.М. Яковис     
	  9.30 – 10.00
	Г. Г. Малинецкий, Т. С. Ахромеев, Н. А. Митин, С. А. Науменко, 
А. В. Подлазов  (Институт  прикладной математики РАН 
им. М.В. Келдыша, Москва)

Управление рисками природных, техногенных и социальных катастроф



	10.30 – 11.00
	О. С. Колосов, А. П. Сухецкий  (Московский энергетический институт (ТУ))

Динамика компрессорных станций с параллельно работающими газоперекачивающими агрегатами разного типа



	11.00 – 11.30
	С. А. Краснова, В. А. Уткин  (Институт Проблем Управления (ИПУ РАН им. В.А. Трапезникова, Москва)
Блочные процедуры синтеза систем управления электромеханическими объектами



	11.30 – 12.00
	Перерыв. Чай, кофе

	12.00 – 12.30
	Л. М. Яковис, К. В. Спорягин  (Санкт-Петербургский государственный политехнический университет (ЛПИ))

Как настраивать типовые регуляторы для многосвязных объектов промышленной автоматизации

	12.30 – 13.00
	И. В. Кондратьев, Роджер Доугал  (Университет Южной Каролины, США, Южный Федеральный Университет, Россия)

Групповое управление силовыми преобразователями.



	13.00 – 13.30
	В. А. Подчукаев  (Саратовский государственный технический университет)

Автоматическое проектирование атомарно-молекулярной структуры наноэлектронных компонентов микросистемной техники.



	13.30 – 14.30
	Обед


14.30 – 17.00        Круглый стол участников секции 3
Ведущие круглого стола секции 3:

Яковис Леонид Моисеевич – д.т.н., профессор

Колосов Олег Сергеевич – д.т.н., профессор
ДОКЛАДЫ Секции 3,
опубликованные в трудах конференции УИТ-2008
Деменков Н. П.

Промышленная автоматизация и инновационные технологии 

Тверской Д. Ю., Корольков В. В., Маршалов Е. Д., Никоноров А. Н., Тверской Ю. С. 
Нелинейная динамическая модель пылесистем прямого вдувания котлов электростанций 
Бондарец А. Я., Крееренко О. Д. 
Применение нейросетей для оценки фактических параметров торможения колес самолета на взлетной полосе покрытой осадками
Блудов А. А., Макаренко А. А., Турнецкий Л. С. 
Система имитационного моделирования оптикоэлектронной корреляционно-экстремальной системы конечного наведения беспилотного летательного аппарата
Калюжный Д. А., Нечаев Ю. И. 
Контроль посадки летательного аппарата морского базирования с помощью neuro-fuzzy системы
Соловьев И. Г., Фомин В. В. 
Гидрогазодинамика переходных процессов в скважине с электроцентробежным насосом
Соловьев И. Г., Говорков Д. А. 
Технология идентификации гидродинамики скважинной системы
Имаев Д. Х., Шевцов И. В.
Концептуальная модель асу тп разложения паров тетракарбонила никеля
Кузьменко А. А. 
Синергетический синтез нелинейных законов адаптивного управления турбиной судовой энергоустановки
Никонов А. Н., Забелин В. В. 
Типовые адаптивные нейрорегуляторы нелинейных динамических объектов 
Попов А. Н. 
Синергетическое управление асинхронным  электроприводом: энергосбережение и адаптация 
Колесников А. А., Ф. Нгуен. 
Синергетический синтез законов управления движением самолета-амфибии при морском волновом возмущении 
Бабак Л. Н., Щербатюк А. Ф. 
Автоматизация обследования локальных неоднородностей водной среды с помощью АНПА
Елсуков В. С., Лачин В. И. 
Синтез агрегированных регуляторов для электромагнитного подвеса с бинарно-операторными преобразователями переменных
Дудкин А. А. 
Выбор архитектуры неокогнитрона для классификации изображений топологии  интегральных микросхем 
Шестаков Е. А., Бутов А. А., Орлова Т. Л., Воронов А. А.
Автоматизированная система подготовки информации для формирования фотошаблонов
Бобцов А. А., Бойков В. И., Быстров С. В., Григорьев В. В. 
Разработка и исследование пьезопривода на основе многослойных тонкопленочных пьезоактюаторов
Жарко Е. Ф.
Проблемы оценки качества программного обеспечения для атомной энергетики
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